DANH MỤC CÁC BÀI BÁO ĐĂNG TRONG TẠP CHÍ QUỐC GIA VÀ QUỐC TẾ

Giảng viên: Lê Xuân Hải
Đơn vị: Viện Công nghệ HaUI

	TT
	Tên bài báo
	Tác giả/nhóm tác giả
	Tên tạp chí /kỷ yếu
	Lĩnh vực
	Thời gian xuất bản
	Ghi chú

	1
	Consistency of Control Performance in 3D Overhead Cranes under Payload Mass Uncertainty
	 Uyen Tu Thi Hoang , Hai Xuan Le , Nguyen Huu Thai , Hung Van Pham and Linh Nguyen   
	Electronics 2020, 9(4), 657
	Điều khiển
	2020
	

	2
	A dynamic surface controller based on adaptive neural network for dual arm robots
	Le, Hai Xuan; Nguyen Linh; Thiyagarajan Karthick
	2020 15th IEEE Conference on Industrial Electronics and Applications (ICIEA)
	Điều khiển và tin học
	2020
	

	3
	Adaptive neural network based dynamic surface control for uncertain dual arm robots
	Pham, Dung Tien; Van Nguyen, Thai; Le Hai Xuan; Nguyen,Linh; Thai Nguyen Huu; Phan Tuan Anh; Pham, Hai Tuan; Duong Anh Hoai; Bui Lam Thanh
	International Journal of Dynamics and Control
	Động lực học và Điều khiển
	2020
	

	4

	Adaptive Dynamic Programming based Control Scheme for Uncertain Two-Wheel Robots
	Van Nguyen, Thien; Le Hai Xuan; Tran Hoang Viet; Nguyen Duc Anh; Nguyen Minh Ngoc; Nguyen  Linh
	2021 IEEE International Conference on Autonomous Robot Systems and Competitions (ICARSC)
	Điều khiển và tin học
	2021
	

	5
	Adaptive Fuzzy Backstepping Control for Ballbot Segway
	Thai, Nguyen Huu; Le Hai Xuan; Pham Dat Xuan; Nguyen Duc Anh; Nguyen Minh Vo Ngoc; Phan Minh Xuan
	2021 International Conference on System Science and Engineering (ICSSE)
	Điều khiển
	2021
	

	6
	An Adaptive Hierarchical Sliding Mode Controller for Autonomous Underwater Vehicles
	Vu Quang Van; Dinh Tuan Anh; Nguyen Thien Van; Tran Hoang Viet; Le  Hai Xuan; Pham Hung Van; Kim Thai Dinh; Nguyen Linh
	Electronics
	Điều khiển và tin học
	2021
	

	7
	An Efficient Approach for SIMO Systems using Adaptive Fuzzy Hierarchical Sliding Mode Control
	Van Nguyen, Thien; Le  Hai Xuan; Tran Hoang Viet; Nguyen Duc Anh; Nguyen Minh Ngoc; Nguyen  Linh
	2021 IEEE International Conference on Autonomous Robot Systems and Competitions (ICARSC)
	Điều khiển và tin học
	2021
	


1

